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Annexe C: Exemples de schéma de circuit

Exemples de schéma de circuit acceptable

Exemple n° 1
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Terry / Wiring Diagram Terry / Schéma de circuit
TETRIX PRIZM TETRIX PRIZM
Ultrasonic sensor Capteur ultrasonique
Servo Servo
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Exemple n° 2
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Big Wiggy / Wiring Diagram

Big Wiggy / Schéma de circuit

TETRIXPRIZM

TETRIXPRIZM

Ultrasonic sensor

Capteur ultrasonique
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Exemple n° 3

\/\;abm,/ Wi gy &}agcm

v a0k S

aN
(D O —®

e & B "mé’ & B A2

Sabect, ' | Sobertoorh

31330*h Ax A
Ov Bv & 63 Or&ﬁn Sa
g W
__/‘\_/“\__]
Gy By COn# Ov 5v Crp

5\’16\%\’\){*\ o]
AR o c‘vﬂ%@

Wayne / Wiring Diagram

Wayne / Schéma de circuit

Battery Alarm Alarme de la pile
Sabertooth Contrbleur Sabertooth
Spektrum AR 8000 Récepteur AR8000 Spektrum
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Exemple n° 4
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Exemple n° 4
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Battery Checker Testeur de piles

Motor driver Sabertooth Contrdleur de moteur Sabertooth
Drive motor Moteur d’entrainement

Up/down motor Moteur haut/bas

Left/right motor Moteur gauche/droite

Grip claws Griffes de préhension

Servo

Servo
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